
12-CLF-X1Серия и
типоразмер 12-CLF-X2 12-CLF-X2R

Внешний
вид

Усилие, кН

Скорость, 
мм/с

Ход 
штока,
мм

200
300
400
500
600
700
800
900
1000

Устройство ограничения 
хода штока с герконовыми 
выключателями

Устройство ограничения хо- 
да штока с магниточувстви-
тельными выключателями

2

11
24
34
48

65

5

16
21
32
45

67

22

44

63
93

36

55

5
9

6
11
23

5       7       10       5        7      10       5       7       10      15

22

44

65
93

5
9

6
11
23

12-CLF-X2N

22

44
36

55

22

44

НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ 

12-CLF-X3 12-CLF-X3R

35

53

6
13
26

8
15

30

15 20 30 40

6
13
26

12-CLF-N4

3

13
20 
31
44 

65 

60

3
4
7
11
17
21

100

3             
6 
12

30 40

57

43

Устройство ограничения 
хода штока с микро-
переключателями

Датчик положения 
штока

Блок сигнализации
положения** 

Электронный блок ОЭ  

Устройство ограничения 
хода штока с индуктив-
вными выключателями

Стационарные индукти-
вные выключатели *

* Стационарные индуктивные выключатели устанавливаются на 12-CLF без центрального 
крепления ** Блок сигнализации положения устанавливается на 12-CLF без тылового крепления

Центральное крепление

Тыловое  крепление

Защитная муфта

Контроль вращения винта

Амортизатор на штоке

Рукоятка ручного привода Комплектуется по умолчанию Комплектуется по умолчанию Под заказ, указывается в маркироввке

НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ 
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12CLF-AJ1Серия и
типоразмер

12CLF-AJ2 12CLF-AJ2R 12CLF-XJ3 12CLF-XJ3R

Усилие, кН

Скорость, 
мм/с

Ход 
штока,
мм

200
300
400
500
600
700
800
900
1000

2.5

20

55
81
114

16
26

55
81

28

61
91

130

22

44
66
93
132

22

44

5
9

21

44

88
177

9

18
38

5       7       10       15      5       7     10      15       10      15

22

43
63
91

133

22

46

5
9

  10            15           20         30          20   30       40           

9

19
38

12CLF-AJ2N

22

46

93

22

43

28

5

177

22

44
58
88 73

12CLF-NJ

60 100

3
5
8

12
16
24
32

3 
8 

24

4
9

18

Устройство ограничения 
хода штока с герконовыми 
выключателями

Устройство ограничения хо- 
да штока с магниточувстви-
тельными выключателями

* Стационарные индуктивные выключатели устанавливаются на 12CLF без центрального
крепления ** Блок сигнализации положения устанавливается на 12CLF без тылового крепления

Внешний
вид

Устройство ограничения 
хода штока с микро-
переключателями

Датчик положения 
штока

Блок сигнализации
положения** 

Электронный блок ОЭ  

Стационарные индукти-
вные выключатели *

Центральное крепление

Тыловое  крепление

Защитная муфта

Контроль вращения винта

Амортизатор на штоке

Устройство ограничения 
хода штока с индуктив-
вными выключателями

Комплектуется по умолчаниюРукоятка ручного привода Под заказ, указывается в маркировкеКомплектуется по умолчанию

НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ 

www.aktuator.ru 8 (499) 703-13-84 aktuator-mail@mail.ru



Серия и
типоразмер 12CLF-XF1

Внешний
вид

Усилие, кН

Скорость, 
мм/с

Ход 
штока,
мм

200
300
400
500
600
700
800
900

26

43

60

13

      3            5           7          10          15         15    
5

13

12CLF-XF2 12CLF-XF2R 12CLF-XF3R

46

62

12

12CLF-EC/12CLF-V 12CLF-ECN/12CLF-VN

Особенность Электродвигатели постоянного тока 

24

12CLF-D1
Рудничное / Взрывозащищеннное исполнение

Встроенный электродвигатель  
Отключение по превышению  усилия на штоке

58

19

39

78

12CLF-DGS/DS

3  6 10          

НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД СПЕЦИЛИЗИРОВАННЫХ ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ 

Устройство ограничения 
хода штока с герконовыми 
выключателями

Устройство ограничения хо- 
да штока с магниточувстви-
тельными выключателями

Устройство ограничения 
хода штока с индуктив-
вными выключателями

* Стационарные индуктивные выключатели устанавливаются на 12CLF без центрального
крепления ** Блок сигнализации положения устанавливается на 12CLF без тылового крепления

43

63

10

29

44

63

30
44

65

11

24
36

55

      3       5       7        10      15       20      30      40      3        4    7    10

8
12

26

10
14

29

44
30
44

36

55

43

8
11
23

58

  3  6 10          

19

39

78

Встроенный электродвигатель  
Отключение по превышению  усилия на штоке

Рудничное / Взрывозащищеннное исполнение

Устройство ограничения 
хода штока с микро-
переключателями

Датчик положения 
штока

Блок сигнализации
положения** 

Электронный блок ОЭ  

Стационарные индукти-
вные выключатели *

Центральное крепление

Тыловое  крепление

Защитная муфта

Контроль вращения винта

Амортизатор на штоке

Рукоятка ручного привода Комплектуется по умолчанию Под заказ. Только без тылового крепления  Комплектуется по умолчанию. Под заказ. Только без тылового крепления  

12CLF-D1R 12CLF-DGSR/DSR

НОМЕНКЛАТУРНЫЙ РЯД СПЕЦИЛИЗИРОВАННЫХ ЛИНЕЙНЫХ АКТУАТОРОВ 
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ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 12CLF-XF

12CLF-XF1

12CLF-XF2

12CLF-XF2R

12CLF-XF3R

200; 300; 400; 500; 600

200; 300; 400; 500;
 600; 700; 800 (900...1200)*

200; 300; 400; 500; 600 
(700...1000)*

200; 300; 400; 500; 600; 700

200; 300; 400; 500; 600; 700; 
800 (900....1500)*

26
43
60
46
62
12
24
5

13
13

3

5

7
10
15

15

Номи-
нальная
скорость

штока
мм/с

Ход штока
мм

Электродвигатель 

0.25
0.54
0.54
0.54
0.75
0.23
0.54
0.23
0.54
0,54

Мощность 
кВт

10
20
27
39
44
18
43
18
31
37

ПВ, % 
при 
25°С

40
30
20
20
15
40
20
40
20
30

17
17
20
25
25
21
25
22
26
57

Масса** 
кг

Номи-
нальное 
усилие

кН
Номин. ток 

А

Обозна-
чение

Тип питающей сети  постоянного тока
Номинальное напряжение питания   24  В
Степень защиты механизма по ГОСТ 14254  IP 54 (IP65 по спец. заказу)
Температура окружающей среды -25…+40°С (-45…+40°С  по спец. заказу)
Климатическое исполнение по ГОСТ 15150 ТУЗ (У2 по спец. заказу)
Относительная влажность 98% при 25°С
Уровень шума  не более 80 dBA
Число включений в час  не более 630

СЕРИЯ 12CLF-XF

Серия 12CLF-XF создана на базе серии 12CLF-X и характеризуется использованием 
электродвигателей постоянного тока взамен асинхронных электродвигателей переменного тока. 
Серия состоит из трех типоразмеров.

* Увеличение хода штока возможно при дополнительном согласовании номинальных параметров и габарит-
ных размеров 12CLF.
** Масса указана для 12CLF-XF1,12CLF-XF2, 12CLF-XF2R без опций с ходом 200 мм и для 12CLF-XF3R без
опций с ходом 300 мм. Добавочная масса – 1 кг для 12CLF-XF1, 1.7 кг для 12CLF-XF2, 12CLF-XF2R, 3 кг для
12CLF-XF3R на каждые 100 мм хода штока.

1. Механизм Электрический Прямоходный

2. Серия

          XF - Стандарт с электродвигателем 
Постоянного тока  

3. Типоразмер – 1; 2; 3

4. Модификация базовой конструкции
R – Тихоходный (комбинированный плане-тарный

редуктор с зубчато-ременной передачей)

В базовой конструкции буквенное обозначе-
ние отсутствует
5. Номинальное усилие на штоке, кН

6. Номинальная скорость перемещения штока, 
мм/с

7. Ход штока, мм

8. Тип центрального креплени
ЦЦ – Центральная Цапфа
ЦШ – Центральный Шарнир (цапфа с опо-

рами)
Возможен разворот узлов крепления на 90° 

по согласованию
В исполнении 12CLF без центрального 

крепле-ния, буквенное обозначение отсутствует

9. Тип тылового крепления 12CLF
ТВ – Тыловая Вилка с осью
ТП – Тыловая Проушина
ТШ – Тыловой Шарнир (вилка, ось, проу-

шина)
Возможен разворот узлов крепления на 90° 

по согласованию 
В исполнении 12CLF без тылового 

крепления, буквенное обозначение отсутствует

10. Тип наконечника штока
НВ – Наконечник Вилка с осью 
НП – Наконечник Проушина 
НС – Наконечник со Сферическим шарниром  

НФ – Наконечник Фланец
В исполнении без наконечника штока буквен-

ное обозначение отсутствует

11. Наличие узла Антипроворота штока – А
В исполнении без узла антипроворота штока 

буквенное обозначение отсутствует
12. Наличие устройства ограничения хода штока и
его тип:

ОГ – устройство Ограничения хода штока 

с бесконтактными Герконовыми выключателями 
ОМ – устройство Ограничения хода штока 

с бесконтактными Магниточувствительными выклю-
чателями

ОИ – устройство Ограничения хода штока 
с бесконтактными  Индуктивными выключателями

ОС – устройство Ограничения хода штока со 
Стационарно расположенными индуктивными вы-
ключателями

ОБ – устройство Ограничения хода штока в 
виде Блока сигнализации положения штока 

ОБД  – устройство Ограничения хода штока 
в виде Блока сигнализации положения штока  с 
Датчиком положения штока

ОЭ  – устройство Ограничения хода штока в 
виде Электронного блока 

В исполнении без устройства ограничения 
хода штока буквенное обозначение отсутствует

13. Наличие Датчика положения штока – Д
В исполнении без датчика положения штока 

буквенное обозначение отсутствует

14. Наличие защитного Гофра на штоке – Г
В исполнении без защитного гофра буквен-

ное обозначение отсутствует

15. Предохранительные устройства в составе
редуктора 12CLF:

0  -   нет 
1  -   Предохранительная муфта. 
2  -   Устройство контроля вращения винта 
3 - Предохранительная муфта с устройством 

контроля вращения винта

16. Предохранительный амортизатор на штоке:
0  -   нет 
1 - Амортизатор двухстороннего действия 

(выдвижение и втягивание). 
2  -  Амортизатор двухстороннего действия с 

блоком выключателей

17. Наличие Блокировки ручного привода  –  Б
В исполнении без блокировки обозначение 

отсутствует

18. Дополнительные опции по согласованию с заказ-
чиком (особые присоединительные размеры, нестан-
дартное климатическое исполнение, наличие элек-
тромагнитного тормоза и т. п.)

СТРУКТУРА УСЛОВНОГО ОБОЗНАЧЕНИЯ 12CLF-XF

12CLF -            -      /       -          -      -       -       -  А - - Д - Г -       -  Б          
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1513 14 16 17     18
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Номинальное
 усилие/скорость
  3/26
  3/43
  3/60 
  5/46 
  5/62 
  10/24 
  7/12; 
  15/13
  15/5  

ГАБАРИТНЫЕ И ПРИСОЕДИНИТЕЛЬНЫЕ РАЗМЕРЫ  12CLF-XF

w1

k
1

w

k

d h 8

w2

g

d  F7

t2

q

q1

q2

t1

d  H7 p
p1

s
3

s
2

a0

b
0

k0

e
0

4 отв. o0

h0

с
0

s0

d0

t0

y

a

c

4 отв.

o

v

h

d
1

s

h+h1

h

h1

v1

s1

a
c

4 отв. o

y

c

у1

a

4 отв.

o

D
1

B

L1

T

P*

D
2

r

j

H
2

L

n

I
m

H
1

A

D
3

K

a

C

4 отв. i

G

H
3Ход  штока

t e

d0  h7

c
0

u

u1c1

a1

4 отв. o1

ch

d1

НВ

НП

НС

НФ

ТВ

ТП

ЦШ

ЦЦ

ТШ

Z

f

До  20  кН

a0

b
0

e
0

8  отв. o0

h0

с
0

s0

d0

t0

ЦШ  20  кН  и  более

а3
k3

ГАБАРИТНЫЕ И ПРИСОЕДИНИТЕЛЬНЫЕ РАЗМЕРЫ  12CLF-XF

Ход штока  L  T
 200  515  477
 300  615  577
 400  715  677
 500  825  777
 600  925  877

12CLF-XF1

Ход штока  L  T
 200  590  540
 300 690  640
 400  790  740
 500  890  840
 600  1000  940
 700  1100  1040
 800  1260  1190

12CLF-XF3

Ход штока  L  T
 300  730  682
 400  830  782
 500  930  882
 600  1040  982
 700  1140  1082
 800  1300  1232

12CLF-XF2

НАКОНЕЧНИКИ ШТОКА

ЦЕНТРАЛЬНЫЙ ШАРНИР

ТЫЛОВОЙ ШАРНИР
Обозначение
12CLF-XF1
12CLF-XF2, XF2R
12CLF-XF3R

Обозначение  P*  CH  a  i         j  r  m  n  f  Z
12CLF-XF1 265  30  47  М16х1.5  30  120  115  – –
12CLF-XF2 300  41  70  М10  М20х1.5  35  120  115  –  –
12CLF-XF2R  300  41  70  М10  М20х1.5  35  120  115  125  31
12CLF-XF3R 380  60  –  –  M27х2  50  120  115  150  44

Обозначение
12CLF-XF1
12CLF-XF2, XF2R
12CLF-XF3R

Обозначение
12CLF-XF1
12CLF-XF2, XF2R
12CLF-XF3R

12CLF-XF1
12CLF-XF2, XF2R
12CLF-XF3R

* Размер может быть изменен по согласованию с заказчиком в пределах от 200 до (T-K-40) мм.

  D
 

 g    k     k1    w   w1  w2    d     t1    t2    q     q1   q2    p    p1   s2    s3   a1   c1   o1    u    u1    ch 
16  32   32   70   89   32   16   16   32   70   86   32   70   86   15   21   58   80   11    20   40   24    
20  38   40   90   115  40   20   20   40   90  122  40   90  115 18   25   65   90   14    20   45   36    
30  55   55   129 167  54   30   30   48  129 167 54   129 164 25   37   65   90   14    20   54   36    

Обозначение
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СХЕМА ВНУТРЕННИХ СОЕДИНЕНИЙ 12CLF-XF

0 + –

разъемразъем

блокировка
ручного
привода

SQS 3

зажим
Х4

УСТРОЙСТВО ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ОГ

штока 12CLF

РЕКОМЕНДУЕМАЯ КАБЕЛЬНАЯ ПРОДУКЦИЯ
Питание электродвигателя – ПВС 3х4  Конечные выключатели – МКЭШ 3х0,5  Датчик положения – МКЭШ 3х0,5

ДИАГРАММА ЗАМЫКАНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЕЙ

штока 12CLF

Рекомендуемая кабельная продукция
Питание электродвигателя – ПВС 3х4 
Конечные выключатели – МКЭШ 12х0,5
Блокировка ручного привода – МКЭШ 2х0,5
Датчик положения – МКЭШ 3х0,5

SQ3

SQ4

ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СОЕДИНЕНИЯ  12CLF-XF

ДИАГРАММА ЗАМЫКАНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЕЙ

штока 12CLF

Х1 – кольцевые наконечники
Х2 – разъем c присоединением кабеля пайкой. 3+PE,  0,5 мм2
Х3 – разъем c присоединением кабеля под винт. 3+PE,  0,5 мм2
Х4 – клеммный зажим под винт
Выключатели – герконовые,  (2 шт., замыкающий  контакт)
Датчик положения штока – индуктивный  (0-5, 4-20, 0-20) мА
Блокировка ручного привода - индуктивный выключатель 
(размыкающий контакт)

ДИАГРАММА ЗАМЫКАНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЕЙ

УСТРОЙСТВА ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ОИ, ОМ, ОС

УСТРОЙСТВО ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ОБ, ОБД 

ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СОЕДИНЕНИЯ 12CLF-XF

1 2

Х1

электродвигатель
постоянного тока

СХЕМА ВНУТРЕННИХ СОЕДИНЕНИЙ 12CLF

0 + –

разъемразъем

блокировка
ручного
привода

SQS 3

разъем
Х4

1 2

Х1

электродвигатель
постоянного тока

БЛОКИРОВКА РУЧНОГО ПРИВОДА 12CLF-X

Устройство, предназначено для отключения питания 
электродвигателя при работе с ручным приводом 12CLF. При 
установке рукоятки ручного привода срабатывает 
бесконтактный индуктивный выключатель. По сигналу 
выключателя в схеме управления должна блокироваться 
подача питания на электро-двигатель, чем обеспечивается 
безопасная работа с ручным приводом. Кабель от 
выключателя выводится на разъем коробки блока 
сигнализации положения (при наличии) либо в специаль-ную 
коробку с разъемом, установленную на боковую повер-хность 
корпуса редуктора. 

Крышка 
редуктора

Рукоятка
ручного привода

Выключатель
индуктивный

Род тока
Диапазон коммутируемых напряжений
Максимальный коммутируемый ток
Рекомендуемый рабочий ток
Тип контакта
Диапазон рабочих температур

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ

20-250 В 20-300 В
0.25 А

до 0.25 А
Размыкающий

-25..+75  С (-45...+65 по спец. заказу)о

0 + –

разъем

СХЕМА ВНУТРЕННИХ СОЕДИНЕНИЙ 12CLF-XF

4 5 6

1 2 3 1 2 3

10 11

1 2 3 1 2 3

127 8 9 13    14    17    18   19

путевой 
на выдвижение

путевой 
на втягивание

SQ3 SQ4

1 2 3

S

1 2

SQ

1 2

S

блокировка
ручного
привода 

5

1 2

Х1

электродвигатель
постоянного тока

SQS 5

Выключатели - микропереключатели  
(4 шт., перекидной контакт)

Х2 - разъем с присоединением кабеля пайкой  - 0,5 мм2

Х1-1, Х1-2 - клеммный зажим с резьбовыми шпильками
Х1-3 – клеммный зажим под винт

Блокировка ручного привода – индуктивный выключатель 
(размыкающий контакт)

Датчик положения - потенциометр с платой нормирования
(0-5, 4-20, 0-20) мА)
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Для ограничения хода штока применяются бесконтактные выключатели трех типов: герконовые (ОГ),  
магниточувствительные (ОМ) либо индуктивные (ОИ). Выключатели SQ1 (на выдвижение) и SQ2 (на втяги-
вание) установлены внутри блока выключателей. Срабатывание выключателей обеспечивают вставки на 
штоке 12CLF в виде постоянных магнитов, либо немагнитного материала.

Перемещение выключателей по направляющим пазам внутри блока выключателей позволяет 
производить настройку хода штока в пределах 80 мм от каждого из крайних положений – максимального и 
минимального.

УСТРОЙСТВА ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ШТОКА 12CLF-X

Блок выключателей
вид сверху без крышки

SQ1 SQ2
Блок выключателей  Выключатель бесконтактный

Шток

Вставка

УСТРОЙСТВА ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ШТОКА 12CLF-X

Кабели от стационарных индук-
тивных выключателей проложены вдоль 
защитной трубы 12CLF, закреплены 
хомута-ми и входят в коробку выводов 
электродви-гателя через кабельные 
вводы на зажим из четырёх секций. На 
коробке выводов элек-тродвигателя 
установлен дополнительный ввод для 
подвода питающего кабеля уст-ройства 
ограничения хода штока ОС.

Устройство ограничения хода штока с микро-
переключателями  (ОП)  выполнено в виде герметично-
го корпуса с разъёмом, в которой размещена червячная 
передача, червяк которой соединен с валом электро-
двигателя. Шпилька, установленная во внутренней 
резьбе червячного колеса своими торцами взаимодей-
ствует с пружинами микропереключателей SQ1 и SQ2, 
которые закреплены на подвижных планках. При вра-
щении вала электродвигателя червяк вращает колесо, а 
шпилька совершает поступательное перемещение и 
воздействует на микропереключатели SQ1 и SQ2, 
которые срабатывают при максимальном и минималь-
ном положениях штока 12CLF. Настройка требуемого 
хода штока осуществляется поворотом планок вокруг 
оси после оcлабления фиксирующих винтов.

SQ2

Винт
фиксирующий 

SQ1

Планка 
подвижная

Червяк

Корпус с 
разъемом

Колесо червячное Шпилька 
с резьбой

Электродвигатель

Планка 
подвижная

Ось планки

Род тока

Диапазон коммутируемых напряжений

Максимальный коммутируемый ток

Собственный ток потребления

Рекомендуемый рабочий ток

Тип контакта 

Диапазон рабочих температур

* При коммутации индуктивной нагрузки в цепи постоянного тока установка обратных диодов обязательна.
** При cosφ нагрузки не менее 0,5.

постоянный переменный

0-250 В0-36 В
1 А* 0,2 А**
нет нет

0,5 А 0,1 А

Замыкающий и 
размыкающий (2 к. группы)

-45...+65°С

ДАТЧИК ПОЛОЖЕНИЯ ШТОКА 12CLF-X
Датчик положения состоит из бесконтактного индуктивного устройства, имеющего чувствительную 

поверхность и электронной платы нормирования. При изменении зазора между этой поверхностью и 
металлической поверхностью штока 12CLF происходит пропорциональное изменение выходного тока 
датчика. Для обеспечения работы датчика положения на штоке 12CLF выполняется паз переменной 
глубины, заполненный немагнитным материалом. 

Настройка выходной характеристики датчика производится при помощи регулировочных потен-
циометров расположенных на плате нормирования.

2

Напряжение питания (постоянный ток) 24В

Диапазон изменения выходного сигнала  0..5 мА, 4…20 мА, 0…20 мА 

Максимальное сопротивление нагрузки 200 Ом

Температурная нестабильность вых. сигнала до 1.5 % во всем диапазоне температур 
Диапазон рабочих температур -15…+70°С (-45…+65°С по спец. заказу)

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ДАТЧИКА ПОЛОЖЕНИЯ ШТОКА:

Шток

Датчик положения штока

Паз переменной глубины

ПОДКЛЮЧЕНИЕ ДАТЧИКА ПОЛОЖЕНИЯ ШТОКА

Регулировочные потенциометры Датчик положения

0
+
–

Выключатели

УСТРОЙСТВО ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ШТОКА СО СТАЦИОНАРНО РАСПОЛОЖЕННЫМИ ИНДУКТИВНЫМИ 

ВЫКЛЮЧАТЕЛЯМИ  

Устройство ограничения хода штока со стационарно расположенными индуктивными 
выключателями (ОС) применяется в составе 12CLF в случаях, когда не требуется регулировка хода штока. 
Устройство содержит индуктивные бесконтактные выключатели, которые неподвижно установлены на 
защитной трубе 12CLF и реагируют на боковую поверхность силовой гайки. Выключатель SQ1 (на 
выдвижение) расположен на передней части трубы на, а выключатель SQ2 (на втягивание) – на задней 
части. Расстояние между выключателями равно номинальному ходу штока 12CLF.

УСТРОЙСТВО ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ШТОКА С БЕСКОНТАКТНЫМИ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯМИ УСТРОЙСТВО ОГРАНИЧЕНИЯ ХОДА ШТОКА С МИКРОПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЯМИ

Тип выключателей

Род тока

Диапазон коммутируемых напряжений

Максимальный коммутируемый ток

Собственный ток потребления

Рекомендуемый рабочий ток

Тип контакта 

Диапазон рабочих температур

Герконовые

постоянный        переменный

0-100 В 0-250 В

0,5 А *   0,1 А **

нет            нет

0,1 А             0,05 А

 

             
-45 … +65 °С

Индуктивные, Магниточувствительные 

 постоянный      переменный

20-250 В 20-300 В

0.25 А 

1,5 мА 

до 0,25 А 

Размыкающий 
(замыкающий по спец. заказу)

-25…+75°С (-45…+65°С по спец. заказу)

Замыкающий
(размыкающий по спец. заказу)

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ БЕСКОНТАКТНЫХ ВЫКЛЮЧАТЕЛЕЙ

* При коммутации индуктивной нагрузки в цепи постоянного тока установка обратных диодов обязательна.
** При cos φ нагрузки не менее 0,5.

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ МИКРОПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ
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№ Обозначение Назначение

1 Uпит.+ Линия питания 
электронного блока2 Uпит.-

3 Data+
Линия связи RS-485

4 Data-

5 А.Вых.+ Линия токового выхода 
4...20 мА6 А.Вых.-

Напряжение питания (постоянный ток)

Температура окружающей среды

Степень защиты 

-40...+50 °С

19...30 В (номинальное напряжение 24 В)

 IP65 

Климатическое исполнение ТУ3 (У2 по спец. заказу)

Датчик положения вала Магниточувствительный, однооборотный,  128 отсчетов/оборот

ЭЛЕКТРОННЫЙ БЛОК В СОСТАВЕ  12CLF-X

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ЭЛЕКТРОННОГО БЛОКА

Устройство ограничения хода штока в виде электронного блока (ЭБ) применяется в составе 
комплекта “интеллектуальный привод”, или как самостоятельное изделие. Электронный блок 
обеспечивает, защиту, настройку и интеграцию привода 12CLF в системы автоматизации технологических 
процессов.

Электронный блок обеспечивает:
– настройку крайних положений средствами встроенных кнопок;
– автоматическое вычисление положения штока по сигналу энкодера;
– функционал конечных выключателей посредством двух мощных выходных реле;
– выход 4...20мА с функцией автоматической настройки на диапазон перемещения;
– обмен данными через интерфейс RS-485 по протоколу ModBus RTU.

ЭЛЕКТРОННЫЙ БЛОК В СОСТАВЕ  12CLF-X

1Датчик ручного привода  Н.З. контакт, магниточувствительный
2Датчик напряжения на двигателе  ~(300...420)В, (40...60)Гц, контроль вращения передачи

1Датчик температуры (перегрев)  PTC термистор (перегрев, контроль обрыва и КЗ цепи датчика)

Выходные реле (2 реле, Н.О. контакт) 5А (~250B, cos-1.0); 5A (=24B), тип. - выключатели крайних положений

Токовый выход (положение штока) 4...20мА, питание от токовой петли 

Командные кнопки и индикаторы настройка концевых выключателей, управление в местном режиме

1 при наличии соответствующих датчиков
2 не применяется совместно с частотными преобразователями

РАЗЪЕМ
 X1

РАЗЪЕМ
X2

ЭЛЕКТРОННЫЙ БЛОК
НУМЕРАЦИЯ И ОПИСАНИЕ РАЗЪЕМОВ Х1, Х2
 (вид со стороны подключения)

№ Обозначение Назначение

1 K1:1
Выход реле К1

3 K1:2

2 K2:1
Выход реле К2

3 K2:2

13

46
5

2

1

32

GND

(4)

РАЗЪЕМ X1

РАЗЪЕМ X2

ФУНКЦИИ ОСНОВНЫХ УЗЛОВ

Дискретные выходы:
– аппаратная часть дискретных выходов - 2 электромеханических реле;
– линии дискретных выходов гальванически изолированы относительно других цепей электронного блока

и представляют собой «сухие контакты» реле;
– предназначены для передачи  во внешнюю высоковольтную автоматику (220 В, 50 Гц) дискретных

сигналов, с максимальной токовой загрузкой выхода реле не более 5 А;
– выполняют функцию устройства ограничения рабочего хода 12CLF с учетом аварийных и

технологических блокировок.

Аналоговый выход 4...20 мА:
– предназначен для формирования аналогового представления положения штока;
– автоматическая подстройка токового сигнала 4...20 мА под рабочий диапазон штока;
– формирование сигнала положения штока в прямом или инверсном представлении.

ModBus RTU:
– электронный блок в архитектуре протокола ModBus RTU реализован, как slave-устройство;
– диапазон допустимых скоростей передачи данных 9600 ... 115200 бод;
– подключение выполняется по последовательному интерфейсу RS-485;
– доступ к регистрам осуществляется стандартными командами протокола.

Датчик ноль-метки Н.О. или Н.З. контакт, магниточувствительный

ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ СХЕМА

ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМЫЙ
ВЫЧИСЛИТЕЛЬ 

ПОЛОЖЕНИЯ ШТОКА

ЭНКОДЕР

НОЛЬ-МЕТКА

ЛОГИЧЕСКИЙ
ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ

БЛОКИРОВКИ

АНАЛОГОВЫЙ
ВЫХОД
4...20 мА

РЕЛЕ

Протокол
ModBus RTU

Ручной привод

Неконтролируемая остановка штока

Отсутствие движения штока при старте

Превышение температуры двигателя

Превышение температуры передачи

Неконтролируемое смещение штока

Аварийные блокировки

Датчик температуры двигателя

Датчик температуры передачи

Энкодер

Датчик 
ручного привода

Датчик ноль-метки

Датчик напряжения

НАСТРОЙКА КРАЙНИХ ПОЛОЖЕНИЙ РАБОЧЕГО ХОДА

Электронный блок отслеживает положение штока 12CLF на основе показаний однооборотного 
магниточувствительного датчика угла поворота (энкодера), устанавливаемого соосно винту силовой 
передачи. Один полный оборот винта силовой передачи 12CLF составляет 128 отсчетов энкодера. 
Показания датчика преобразуются электронным блоком к линейной шкале измерения. Тарирование 
линейной шкалы измерения выполняется относительно датчика ноль-метки.

Крайние положения штока определяются параметрами электронного блока с привязкой к линейной 
шкале измерения, при этом обеспечивается гибкая настройка рабочей области на всем диапазоне хода 
штока. Процедура настройки рабочего диапазона может быть выполнена удаленно через параметрирова-
ние электронного блока, а также по месту с помощью кнопок, расположенных на лицевой панели блока.

ПАРАМЕТРИРОВАНИЕ

В составе программного обеспечения электронного блока содержится набор параметров, 
позволяющих изменять конфигурацию и настройку блока. Карта параметров представлена регистрами 
Modbus и доступ к параметрам осуществляется стандартными командами ModBus RTU (0x02, 0x03, 0x04, 
0x06). Физический уровень протокола обеспечивает интерфейс RS-485.

Чтение и изменение параметров выполняется через специальное программное обеспечение (в 
архитектуре протокола ModBus RTU, ПО определяется как master-устройство), а также через сервисное 
меню контрольного блока с помощью пульта управления, входящего в комплект поставки “интеллектуальный 
привод”.

Все параметры электронного блока хранятся в энергонезависимой памяти микроконтроллера и 
сохраняют свои значения при снятии питания.
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ЭЛЕКТРОМАГНИТНЫЙ ТОРМОЗ

А

Электромагнитный тормоз предназначен для 
торможения и быстрой остановки вращения вала 
асинхронного электродвигателя. Тормоз устанавли-
вается на подшипниковый щит электродвигателя 
через монтажное кольцо и крепится винтами. Корпус  
с катушкой и пружинами (на рис. не показаны) за-
креплён на монтажном кольце  через регулировоч-
ные стойки . Тормозной диск с накладками закреплен 
на зубчатой втулке и находится между монтажным 
кольцом и якорем. Вентилятор охлаждения 
установлен на валу электродвигателя через 
переходную втулку со шпонкой и закрыт защитным 
кожухом. При отключении питания катушки якорь под 
действием пружин выбирает зазор ''А” и тормозит вал 
электродвигателя. Тормоз оснащен рукояткой для 
ручного растормаживания.   

Тормоз необходим в исполнениях 12CLF-XJ, 
12CLF-NJ, где применяется не самотормозящаяся 
передача ШВП и устанавливается по умолчанию. 
Также тормоз рекомендуется использовать в 
механизмах серии 12CLF-X для ограничения выбега 
штока после отключения электродвигателя при 
скорости штока более 60 мм/с.           

Подшипниковый 
щит

Корпус

Катушка

Стойки
регулировочные 

Диск тормозной

Кожух

Втулка
переходная 

Вентилятор

Якорь
Кольцо монтажное

Втулка зубчатая

Вал 
электродвигателя

Шпонка

РЕКОМЕНДУЕМАЯ СХЕМА ПОДКЛЮЧЕНИЯ 

Габарит электродвигателя

Тормозной момент ном/макс, Нм

Напряжение питания выпрямителя AC, В
Наряжение питания тормоза DC, В

Потребляемая мощность, Вт
Время торможения, с

Рекомендуемый рабочий зазор А, мм

63

2/4

380

170

25
0.18

0.2

71

6/6

380

170

30
0.18

0.2

80

7.5/9

380

170

45
0.2

0.3

90

15/17

380

170

50
0.2

0.4

100

30/35

380

170

65
0.2

0.4

112

40/50

380

170

70
0.25

0.5

N

XT1

U1

X1-1

V1 W1

M 3~
U1 V1

W1

V2
U2 W2

L1 L2 L3 PE

N

1

2 4

3 5

6

1

2 4

3 5

6

1

2 4

3 5

6

R R  G G  Y   Y

215

22

21

22

КМ1 КМ2

Выпрямитель

Тормоз 170V DC

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ТОРМОЗОВ В СОСТАВЕ 12CL 

Втулка зубчатая 

БЛОК СИГНАЛИЗАЦИИ ПОЛОЖЕНИЯ 

Блок сигнализации положения  предназначен для ограничения хода штока и сигнализации о крайних, 
а также  промежуточных положениях. Блок может оснащаться датчиком положения штока, который 
преобразует перемещение штока 12CLF в пропорциональный унифицированный токовый сигнал. Датчик 
состоит из однооборотного потенциометра и электронной платы.   

Блок выполнен в виде  герметичной коробки с разъёмом. Внутри коробки установлена червячная 
передача. Колесо червячной передачи связано с винтом силовой передачи 12CLF. Ведомое колесо 
дополнительной передачи установлено на оси с кулачками. Положение кулачков на оси фиксируется винтом. 
Кулачки своими выступами взаимодействуют с микропереключателями - SQ1, SQ2, которые срабатывают 
при максимальном и минимальном положениях штока 12CLF. Выключатели  SQ3, SQ4 могут служить 
дублирующими или путевыми. Микропереключатели  закреплены на опоре, где также установлен 
потенциометр, соединённый своим валом с осью посредством цангового зажима  с гайкой. На выходном 
конце червяка установлен штифт для передачи вращения от винта силовой передачи 12CLF.
За полный ход штока 12CLF происходит поворот оси с кулачками и вала потенциометра на определенный 
угол. Для получения пропорционального положению штока выходного сигнала используется электронная 
плата нормирования.

Тип чувствительного элемента Потенциометр 1 кОм

Напряжение питания (постоянный ток) 24В

Диапазон изменения выходного сигнала  0..5 мА, 4…20 мА, 0…20 мА 

Максимальное сопротивление нагрузки 200 Ом

Нелинейность не более 1%

Гистерезис не более 1%

Температурная нестабильность вых. сигнала до 1.5 % во всем диапазоне температур 
Диапазон рабочих температур -15…+70°С (-45…+65°С по спец. заказу)

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ДАТЧИКА ПОЛОЖЕНИЯ ШТОКА В СОСТАВЕ БСП:

постоянный переменный

0-250 В0-36 В

1 А* 0,2 А**

нет нет

0,5 А 0,1 А

Замыкающий и размыкающий 
(2 к. группы)

-45...+65°С

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ МИКРОПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ 

* При коммутации индуктивной нагрузки в цепи постоянного тока установка обратных диодов обязательна.
** При cos φ нагрузки не менее 0,5.

Потенциометр Гайка
Колесо
ведомое

Колесо
червячное 

Коробка

Колесо ведущее Опора SQ1SQ2SQ3SQ4

Червяк

Кулачки

Выключатели

Ось

Штифт

Винт 
нажимной

Плата электронная

Род тока

Диапазон коммутируемых напряжений

Максимальный коммутируемый ток

Собственный ток потребления

Рекомендуемый рабочий ток

Тип контакта 

Диапазон рабочих температур

2

ПОДКЛЮЧЕНИЕ ДАТЧИКА ПОЛОЖЕНИЯ 

ШТОКА  СОСТАВЕ БСП

Датчик положения

0
+
–

Х2

17
18
19
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ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА 12CLF-X ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА 12CLF-X

12CLF установленный на объекте строго в соответствии с инструкцией по эксплуатации и 
правильно настроенным устройством ограничения хода штока обеспечивает длительную безаварийную 
работу техно-логического оборудования. Однако в процессе эксплуатации возможны режимы в которых 
шток 12CLF наезжает на жесткий механический упор, внешний или внутренний. 

Аварийный наезд на внешний упор возможен при возникновении в технологическом процессе 
условий, которые приводят к прерыванию движения штока 12CLF в рабочей зоне. Примером может 
служить попадание крупных фракций вещества или посторонних предметов в створ шиберного, 
челюстного или секторного затвора при его закрытии. 

Технологический наезд на внешний упор – режим работы, при котором необходимо плотное 
прижатие затворов, клапанов, крышек например, для обеспечения герметичности бункеров в закрытом со-
стоянии. 

Аварийный наезд на внутренний упор возможен при выходе из строя или неправильной 
настройке конечных выключателей используемых для ограничения хода штока 12CLF. Наезд на 
внутренний упор происходит в случае, когда шток 12CLF не встречает механической преграды (внешний 
наезд на упор) и происходит его полное выдвижение либо втягивание.

При наезде штока на упор происходит резкая остановка приводного электродвигателя и, как 
следствие, возникновение кратковременного усилия на штоке (удара), превышающего номинальное в 3…5 
раз. Это приводит к повышенному износу винтовой передачи, приводного ремня и других элементов 
конструк-ции 12CLF. При отсутствии правильно настроенных защит возможен выход из строя 
электродвигателя.

Для обеспечения безаварийной работы 12CLF в условиях возможных наездов на упор 
рекомендуется использование специальных предохранительных устройств.

АМОРТИЗАТОР ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЙ 

Предохранительный амортизатор двухстороннего действия устанавливается между штоком и 
нако-нечником штока 12CLF. Устройство содержит цилиндрическую втулку из упругого полимера, 
предварительно сжатую на величину номинального усилия 12CLF. Предохранительный амортизатор 
может комплектоваться блоком выключателей для отключения электродвигателя 12CLF (разрыва цепи 
управления) при превышении номинального усилия на штоке. 

Токоподвод к блоку выключателей осуществляется с помощью гибкого кабеля встроенного в 
защит-ный гофр, либо проложенного свободной петлей вдоль штока 12CLF. 

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНОГО АМОРТИЗАТОРА

Степень защиты 
по ГОСТ 14254
Климатическое исполнение 
по ГОСТ 15150
Температура окружающей 
среды
Число включений 
в час

IP54  
(IР65 по спец заказу)
ТУ3

-25…+40° С

Не более 180

Под действием осевого усилия, превышающего номинальное, происходит дополнительное сжатие 
упругой втулки и срабатывание одного из выключателей, на выдвижение либо на втягивание. По сигналу 
выключателя происходит отключение электродвигателя, при этом шток 12CLF некоторое время движется 
по инерции продолжая сжимать упругую втулку. При полной остановке штока усилие на нем не превышает 
1,2…1,5 от номинального и зависит от типоразмера 12CLF и скорости перемещения штока.

H
4

Ø
D

4

Ø
j

C
H

1 C
H

2

r

C
H

1

L2

АМОРТИЗАТОР ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЙ 

Типоразмер 12CLF

12CLF-X1, XJ1
12CLF-X2, XJ2
12CLF-X2, XJ2
12CLF-X3, XJ3
12CLF-X3, XJ3
12CLF-X3, XJ3

Номинальное 
усилие 12CLF
2, 3 кН
5; 7, 10 кН
15 кН 
15, 20 кН 
30 кН
40 кН

СН1

32
41
41
60
60
60

СН2

48
60
60
84
84
84

D4

65
90
108
132
165
186

H4

55
55
55
65
65
65

j

М16х1,5
М20х1,5
М20х1,5
М27х2
М27х2
М27х2

r

30
35
35
50
50
50

L2 с блоком 
выключателей
226
274
270
300
300
300

L2 без блока 
выключателей
211
265
261
291
291
291

Масса, 
кг
3
8,5
9
17,5
23
27

ГАБАРИТНЫЕ И ПРИСОЕДИНИТЕЛЬНЫЕ РАЗМЕРЫ  АМОРТИЗАТОРА

Тип выключателей 
Род тока
Диапазон коммутируемых напряжений
Максимальный коммутируемый ток
Рекомендуемый рабочий ток
Тип контакта

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ БЛОКА ВЫКЛЮЧАТЕЛЕЙ

разъем

СХЕМА ВНУТРЕННИХ СОЕДИНЕНИЙ

Х4

12CLF с предохранительным амортизатором

Амортизатор
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Элементы устройства 
контроля вращения винта смон-
тированы на  корпусе редуктора 
12CLF. Устройство контроля со-
стоит из следующих элементов: 

- датчик вращения, обра-

 МУФТА ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНАЯ

Предохранительная муфта на основе фрикционных дисков устанавливается между ведущим шкивом 
(зубчатым колесом) и валом электродвигателя. Значение максимального крутящего момента, который пере-
дается через муфту, устанавливается вращением гайки, положение которой фиксируется при помощи 
стопорного винта. При наезде штока 12CLF на упор винт силовой передачи прекращает вращение, момент 
на муфте возрастает до максимального, после чего фрикционные диски начинают проскальзывать, а вал 
электродвигателя проворачивается относительно ведущего шкива (зубчатого колеса). Значение макси-
мального момента настраивается для каждого типоразмера 12CLF таким образом, чтобы 
проскальзывание муфты происходило при превышении номинального усилия на штоке в 1,9…2,1 раза.

Допустимое время проскальзывания муфты не более 3-х секунд для предотвращения 
критического перегрева устройства. После срабатывания муфты необходима пауза для охлаждения до 15  
Рекомендуется использование предохранительной муфты совместно с устройством контроля вращения 
винта, позволяющим своевременно отключить электродвигатель при проскальзывании муфты.

Муфта
предохранительная 

Устройство контроля вращения винта

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
МУФТЫ ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНОЙ

Степень защиты 
по ГОСТ 14254
Климатическое исполнение 
по ГОСТ 15150
Температура окружающей 
среды
Число включений 
в час

Соответствует степени 
защиты 12CLF
ТУ3

-25…+40° С

Не более 180

щенный к пазам на ведомой 
шес-терне или шкиве редуктора 
12CLF;

- электр онный блок с
разъемом для подключения 
внешних  цепей.

 +12В

ОБЩ.

сигнал

СХЕМА
КОНТРОЛЯ

3 ВЫХОД

220В1

N2

Ведомый шкив 
(шестерня) Электронный блокДатчик вращения

УСТРОЙСТВО КОНТРОЛЯ ВРАЩЕНИЯ ВИНТА

Устройство обеспечивает формирование электрического сигнала в схему управления в момент 
прекращения вращения винта силовой передачи 12CLF в аварийных режимах.

Функциональная схема устройства контроля вращения винта

ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА 12CLF-X

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ УСТРОЙСТВА КОНТРОЛЯ ВРАЩЕНИЯ ВИНТА 

Тип питающей сети
Напряжение питания
Частота питающей сети
Собственный ток потребления, не более
Температура окружающей среды
Коммутируемое напряжение
Коммутируемый ток, не более 

Однофазная, переменного тока
220В (-20…+30%)
50Гц (-1…+1 Гц)
50мА
-25…+40°С
220В (-20…+30%)
0,25А

Аварийный наезд на 
внутренний упор

Не допускается

Не допускается

Не рекомендуется 
Смягчает удар.
Усилие на штоке 
контролируется на уровне 

1,9…2,1 от номинального. 
Максимально допустимое 
время проскальзывания 
муфты после наезда на упор 
- 3 секунды.
Необходимо устройство 
отключения 
электродвигателя 12CLF.

Не рекомендуется 
Отключение электродвига-
теля 12CLF происходит по 
сигналу устройства контро-
ля вращения винта. Усилие 
на штоке превышает 
номинальное в 3…5 раз.

ОСОБЕННОСТИ ПРИМЕНЕНИЯ ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫХ УСТРОЙСТВ 12CLF

Тип предохранительного  
устройства 12CLF

Амортизатор 

Амортизатор с блоком 
выключателей

Муфта

Устройство контроля 
вращения винта

Муфта с устойством 
контроля вращения винта

Аварийный наезд на 
внешний упор

Не рекомендуется
Смягчает удар. 
Усилие на штоке не 
контролируется.

Не рекомендуется 
Смягчает удар.
Усилие на штоке 
контролируется на уровне 

1,9…2,1 от номинального. 
Максимально допустимое 
время проскальзывания 
муфты после наезда на упор 
- 3 секунды.
Необходимо устройство 
отключения 
электродвигателя 12CLF.

Не рекомендуется 
Отключение электродвига-
теля 12CLF происходит по 
сигналу устройства контро-
ля вращения винта. Усилие 
на штоке превышает 
номинальное в 3…5 раз.

Рекомендуется в технологических и аварийных режимах
Отключение электродвигателя происходит по сигналам 
выключателей установленных на предохранительном 
амортизаторе. Усилие на штоке контролируется на уровне 
1,2…1,5 от номинального.

Технологический наезд на 
внешний упор

Допускается

Смягчает удар. 
Отключение электродвига-
теля 12CLF происходит по 
сигналам выключателей 
устройства ограничения хода 
штока 12CLF либо внешних 
выключателей. Усилие на 
штоке не контролируется.

Допускается
Отключение электродвига-
теля 12CLF происходит по 
сигналам выключателей 
устройства ограничения хода 
штока 12CLF, либо внешних 
выключателей. Наезд на 
упор, и как следствие 
срабатывание защитной 
муфты при этом происходит 
на «выбеге», после 
отключения питания 
электродвигателя. Усилие на 
штоке контролируется на 
уровне 1,9…2,1 от номи-
нального.
Не допускается

Режим работы предохранительных устройств 12CLF

Рекомендуется в аварийных режимах, допускается в  технологических режимах 
Отключение электродвигателя 12CLF происходит по сигналу устройства контроля 
вращения винта при наезде на упор и проскальзывании защитной муфты. Усилие на 
штоке контролируется на уровне 1,9…2,1 от номинального.

ПРЕДОХРАНИТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА 12CLF-X
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ОПРОСНЫЙ ЛИСТ для 12CLF-XF
     Сделайте копию, заполните опросный лист и направьте его факсом либо электронной 

почтой в наш адрес.

Заказчик (наименование предприятия): 

Адрес: 

Телефон:                                         Факс: e-mail:
Контактное лицо (ФИО, должность): 

Обозначение механизма 

Количество             шт

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ:

Комплектация:     

ТШ

ТП

ТВ

Рукоятка

Г

НВ

НП

НС

НФ

ЦЦ

ЦШ

ОГ

А

Д

ОИ

3
5
7
10
15
15

200  300  400  500      600
200  300  400  500  600     700 800
200  300  400  500  600
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Усилие, кН  Скорость перемещения штока, мм/с Ход штока, мм
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ОПРОСНЫЙ ЛИСТ ЗАКАЗА 12CLF-XF

Предохранительные устройства: Амортизатор          Амортизатор с блоком выключателей 
     Муфта Устройство  контроля вращения винта  

Объект применения:

Предполагаемая фактическая нагрузка на шток, кН
Режим работы повторно кратковременный с ПВ = %
Степень защиты оболочки механизма   IP54    IP65
Окружающая среда:       Пыль.     Влажность %.  Диапазон температур С° 
Прочие пожелания: 
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